SCAFFALATURA PER MIAGAZZINO AUTONMATICO DELLA DITTA
SCALI TECNOLOGIX PER ROTOLI DI TESSUTO CON ROBOT
FLEXO + HANDLING

La scaffalatura é alta 6.60 mt
La lunghezza di tutta la scaffalatura é di 400 mt
Per un peso totale di 40-45 ton

Sono compresi tutti i vari componenti che rendono il
magazzino automatico come manipolatori e robot FLEXO
per il carico e lo scarico in automatico del magazzino

Il prezzo richiesto e di 0,75 euro al kg.

In allegato caratteristiche e funzionamento del magazzino

3.1) Robat "FLEXO™ & Dispositvi di presa

| Quantitd

Robct “FLEXC” -N° T
Canetlio argano -N°
Dispositivi di presa -N°3
Dispesitvi di sollevamento -N°1

Specifiche tecniche

| det singolo “FLEXO"

Peso massimo del carico -80x3 =150 kg

Portata dei canetio argano -2.500 kg

Portata delfla gru autornatica - 5.000 kg

Scartarmento defia gru automatica ~ 20.500 mm.

Intergsse ructe gella gru automatica - 4.650mm.

Scartamento carrelio argano -2.160 mm

Interasse ructe del camello argano - 2,320 mm.

Altezza colonne - 7.200 mm,

Larghezza colonne - 1.350 mm.

1a quota dinforcomento - 560 mm.
Utima quota d'inforcamento - 6,400 mm,

Velocita e poterze Asse Mt.L W Voit Hz Azionamento
. Principaie 100 |22+22]| 400 50 Inverter

Scommento “FLEXO" Ridofta 0
Trasiazione “CARRELLO | Principale 40 2.2 400 S0 Inverer
ARGANO* Ridotta 4
Sollevamento “CULLA® Principale 30 18 400 50 inverer
- Ridotta 3

FORCHE* Principale 15 1,1x3 400 50 Inverter




3.2) Handing

1 Dispositivo per Il confrofio sagoma del rotod, mod. CSR-400
af Telaio In profilato di ailuminio con canall di registrazione per fotoceliule a
sbaromento.
-  Piad per oncoraggio a terra.

N° 1 Catenaria passo passo , mod. CTN S000¢1200:
-  Motoriduttcre 0,37 HP.
- Dimensicni (L) 5.000 x (P} 1.2C0 x (H) 650 mm.
- 20 poswioni (17+3)
- Accessono pey it carico.

N* 1 Gruppo trasfesitore, mod. GP-TRS-3 composto ca:
-  Solievatore ad azionamento pneumatico.

- 3 Nastrl frasportator "chiusi” = corsa 1,8 m.
- 3 Nastr rasporiatori “aperti™ = corsa 2,5 m.

N° & Dispositivi dl scarkco [scivoli)
- Realizzahi in capenteria metaiica, elethro-salkdata & vemiciata.
Fotocelluka per verifica “contenttore in posizions"
Fotoceliula per verifica “contenitore froppoe cleno”
Piazzature a tenra per rifemento contenstore e guide per traspatiets

N* 1 Catenarnia passo passo , med, CTN S000¢1200:
- Motoriduttore 0,37 HP.
- Dimensions (L) 5.000 x (P) 1.200 x (H) 650 mm.

- 10 posizicni



[2.] FLUSSO OPERATIVO

2.1) Robot "FLEXO"

u@bof?LEXO'wolgebopermbmdomboemrbodeuoumuwendoslwneossiD(f
scommento, Y = traskazione, Z = sollievamento), Incifre | dispositivi di presa [foiche) con cul @
clestito, gl consentono di effetiuare prelievi e depasiti do ambo | ot dete scaffaiature tipo “drive
", Trormite appositl sistemi ¢ frostevimento, costiuiti do trasporater a catena, nasti ecc., il robet
carica e scarico le U.d.C, da e verso | magazino.

2.2) Baie di "CARICO" @ “SCARICO"
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l'uschia per almentare 'areda d'imbato.,

Tramite 'uliizzazicne di una baia di carico costituita da un gruppo di catenarnie
oompbtecﬁoonnolosogorm.lrotouvengomwvemoimngzlmdopo
€ssere stofi unvocamente identificati. Lidentticazione del otoio awiene
framite un‘etichetia, precedentamente apposta a coldo e riporiante in chiaro
€d in codice a bare i dati tecnici del tessuto ot al n° del rotoko. Tale
eﬁchenopotrdessemcmedofodam‘bg'mmmuoiesipohdfocmm
ka fracckabilita durante il ciclo produttivo. In ogni caso, atfintemo del
magazino fidentificazione del rofolo & comunque assicurata dal sisterna
Infomnatico di SUPERVISIONE indipendentemente dal fipe di identificaziona
precedentemente cdottato.
Lecahmdedico:booherﬁonomdisposimooomposrodotrem
trasportaton “aperti® appeggiati a sollevartor pneumatici adatti a corsentire ka
preeodlhetofoaolavonodopmedelefache.hqmmodosmesoeod
offimizare | cicli migliorando la fresa dellimpianto,
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Get rofoli (non dl ns. fomnitura). | rofall raggiungone la maccehina imbaiiatiice
homﬂeunoabrnﬂo‘pcmpm’oventem’po&monedocc&mub'di
ckca 10 rotoll. If dmanente implanto di movimentazione, imballo, etichettatug
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L'occiolo utilizzato & $ 350 GD 2100 (elernenti zincati) e $.355 MC (elementi vermiciati)
con le seguenti carcttertstiche minime:

- Resisterza minima a snervamento: 35 kgf/mmg

- Resisterza minima a rottura: 42 kgtimmng

- Resisterza ammissiblle di calcolo: 21 kgtimmg (Cfr. C.N.R. 10022/84)



[1 DAN UNITA' DI CARICO

1,1)lbobgbuitbdoabo

1.2) Dimensionl unitd di carico

1.3) Peso massimo per unitd di canco

1.4) Area e volume occupat

1.5) Quantia di prodotto sfivate

Rotoli di tessuto per amedamento

Dimensioni rotoll 1ipo *A™.

. Diameto minimo = 180 mm.
- Diometro massimo = 350 mm.
. Altezza minima = 1.400 mm

. Aterza massima = 1.600 mm
Dimensionl rotoli tipo *B™:

- Diamefro minimo = 180 mm.
- Diametro massimo = 400 mm.
- Attezza minima = 1,400 mm

- Attezza massima = 1,600 mm

50Kg.

850 m? cikca
6.500 m?® circa

Nelka Tobella 1 sono riportati | dati relativi alk quontité di prodotto stoceato.

Iabelal
____Tpodiniob Qta
A Diam, 180/350 (91%) 6.870
"8"_Diam. 180/400 (9%) 686

COMPLESSVI

7.588




1.6) Ipologhdmnogmlmrmmo

fto delia presente offerta atirezzato con U 1cbot "FLEXO™ prevede
rimmagazzinamento U.d.c. Inappesite stutture *se-offalature di Hpo ditve In* oppodunamente
madificate pet fologgiamento del otoll nelle due diverse dimension.

Appostie menscie Inclinate (zincate sendzimin consentono rappogyio del ook per buona parte
delia sua lunghezza (1.200 mm su 1,500, | camplont realizzati hanno dato esito positivo su gran
fatto eccezione per | vellut, | quall de! resto aweboero roppresentalo un

LUimpianto 0gge

conseg
llmogozzlnoéomezzatoconmtobot‘FLEXO‘domodtchm

forche cpportunamente

cassetto dalle dimensionl dit 1.250 x 1.600 mm,
‘equipaggiomento cel robot "FLEXO" con dispostiv (forche) a sfiamento bilaterale, ofire alla

soenodlstmnue‘sooﬂolonjeﬁpodnveh'. wnenmalomreteme&evdommetodlclcned

una glonde capacita dl stocoaggio-

lobefa 2
Be_scmione Clci min. /o In + Outhh Cicll max /h In + Outth
N° Cici semplici dl deposito 20 40 33 66
E.Cicasemplcidlprelevo 20 40 33 66
N Cicli combinati 25 50 42 B4
N.B. SCALL reanbguyrmdappzxmmabmoomhadnmmemMmemfe

permlgloraesiaﬂrumod cholaoopocb‘ddsmcoogg(oaﬂmbdeMOd

J nelia fabefia (minimi e massirmil,




